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La presente invention concerne un dispositif de 
manoeuvre d'un store comprenant un tambour 
5 d' enroulement d' au moins un cordon relie au store et 
un support de ce tambour. 

Un tel dispositif de manoeuvre peut 6quiper un store de 
type bateau, v6nitien, bouillonn^, pliss6 ou autre. 



10 



Un dispositif de manoeuvre 1 connu de I'art ant^rieur 
est decrit en reference aux figures 1 ^ 3 du dessin 
annex6. Pour suspendre et commander un store, deu^ 
■ dispositif s de ce type sont necessaires aux deux 
15 extr6mit6s du store. Le dispositif presente un cordoj^ 
de suspension 2 dont une extremite 3 est fixee a x4| . 
tambour d' enroulement 4 et dont 1' autre extremity esj 
fix§e k 1' extremite libre du store. Ce dispositif sefc| 
h la manoeuvre de stores v^nitiens. II est done pourvvi!; 
de plus, d'un cordon d' orientation 5 entrain^ par une 
poulie k gorge 6 du tambour d' enroulement 4, li6 k 
chacune des lames du store afin de permettre 
1' orientation de celles-ci autour de leurs axes 
longitudinaux. Le tambour d' enroulement 4 est entrain^ 
en rotation par un arbre polygonal 8 et est guid^ en 
rotation dans un support 9. Le dispositif est installe 
dans un rail 7. L' arbre 8 de transmission du mouvement 
est entrain^ par un motor§ducteur ou un dispositif 
manuel tel qu'une manivelle vers le tambour 
30 d' enroulement . 



20 



25 
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Un tel dispositif est egalement connu de la demande de 
brevet EP 1 087 095. 



Cette architecture impose aux fabricants de ces 
dispositifs de faire passer les brins de cordons de 
suspension 2 et d' orientation 5 it travers le rail 7 
lors du processus de fabrication. De plus, ces brins 
de cordons doivent gtre guides de maniere relativement 
precise afin que ceux-ci soient correctement 
positionn§s, en particulier longitudinalement par 
rapport au tainbour d' enroulement 4. En effet, afin 
d' assurer une bonne quality de fonctionnement, les 
brins du cordon 5 d' orientation des lames doivent se 
trouver dans le plan d^fini par la poulie k gorge 6. 
De mSme, afin d' assurer un enroulement convenable du 
cordon de suspension, celui-ci doit se trouver lui 
aussi localise de maniere relativement precise par 
rapport au tambour d' enroulement 4, 

Pour resoudre ce probldme de guidage et de 
localisation des brins de cordons 2 et 5 par rapport 
au tambour d' enroulement 4, il est connu de r6aliser 
des trous 10 de taille relativement grande dans le 
rail et de r^aliser des trous 11, 12 ajustes aux 
dimensions des cordons 2, 5 dans le support 9 du 
tambour d' enroulement 4. On peut ainsi, obtenir une 
latitude de fixation du support du tambour 
d' enroulement dans le rail sans nuire k la qualite de 
positionnement des passages des brins de cordons par 
rapport au tambour. 
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Un tel dispositif presente des inconvenients . II est 
en particulier complique k assembler. En effet, on 
doit proceder de la fagon suivante : 

- introduction des brins de cordons k travers les 
5 trous pratiques dans le rail, 

- introduction des brins de cordons a travers les 
trous pratiques dans le support de tambour, 

- mise en place du cordon d' orientation des lames 
dans la poulie a gorge, 

10 - fixation de I'extremite du cordon de suspension 

au tambour d' enroulement, 

- mise en place du tambour d' enroulement dans le 
support, 

- installation de 1' ensemble obtenu dans le rail. ' 

* "v 

15 . ' 
L'etape la plus delicate dans ce proc6d6 d' assemblage 
est celle ou I'oh introduit les brins de cordons -k 
travers les trous pratiques dans le support de 
tambour. En effet, pour les raisons expliqu^es plus 

20 haut, ces trous ont des dimensions tres proches de 
celles des cordons. Cette 6tape g^n^re par consequent 
des coQts non n§gligeables et est dif f icilement 
automatisable . 

25 Le but de 1' invention est de r6aliser un dispositif de 
manoeuvre palliant le probl%me pr6cit6 et am61iorant 
les dispositif s de I'art ant^rieur. En particulier, 
1' invention propose un dispositif simple perraettant de 
faciliter 1' introduction des cordons dans le support 

30 du tambour d' enrouleraent et permettant 

1' automatisation de cette tSche. 
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Le dispositif selon 1' invention est caracteris6 en ce 
que le support est r6alis6 en au moins deux parties 
am6nageant par leur assemblage des trous de passages 
5 pour le coulissement des brins des cordons. 

Ainsi^ il suffit de positionner les brins de cordons 
par rapport S chacune des pieces constituant le 
support puis k assembler ces pieces les unes aux 
10 autres. Cet assemblage a pour consequence 
d' emprisonner les brins de cordons dans des passages 
permettant le guidage de ceux-ci. 

Les parties du support peuvent etre assemblies par des 
15 liaisons non permanentes en particulier au moyen d'un 
emboitement par deformation elastique. 

Les parties peuvent s' assembler les unes aux autres en 
les rapprochant selon une direction parall^le ou selon 
20 une direction perpendiculaire a I'axe du tambour 
d' enroulement • 

Le dessin annexe represente, a titre d'exemples, deux 
modes de realisation du dispositif de manoeuvre selon 
25 1' invention. 

La figure 1 est une vue en coupe longitudinale d'un 
dispositif de manoeuvre connu de I'art anterieur. 
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La figure 2 est une vue en coupe transversals de ce 
dispositif de manoeuvre selon le plan II-H de la 
figure 1. 

5 La figure 3 est une vue en coupe transversale de ce 
dispositif de manoeuvre selon le plan III-IH de la 
figure 1. 

La figure 4 est une vue en coupe longitudinale selon 
10 le plan IV-IV de la figure 5 d'un premier mode de 
realisation du dispositif de mancEUvre ..selon 
1' invention. 

-La figure 5 est une vue en coupe longitudinale selon 
15 le plan V-V de la figure 4 du premier mode, ;de 
realisation du dispositif de manoeuvre se^on 
1' invention. 

La figure 6 est une vue en coupe longitudinale se^on 
20 le plan. VI-VI de la figure 7 du support . de ce premier 
mode de realisation, apr%s que ses deux parties ont 
ete asseitiblfees- 

La figure 7 est une vue de dessus du support de ce 
25 premier mode de realisation, apres que ses deux 
parties ont et6 assemblees. 

La figure 8 est une vue en coupe longitudinale selon 
le plan VIII-VIII de la figure 9 du support de ce 
30 premier mode de realisation, avant que ses deux 
parties ne soient assemblies. 
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20 



25 



La figure 9 est une vue de dessus du support de ce 
premier mode de realisation, avant que ses deux 
parties ne soient assemblies. 

La figure 10 est une vue en coupe longitudinale d'un 
deuxidme mode de realisation du dispositif de manoeuvre 
selon 1' invention. 

La figure 11 est une vue de c6t6 du support du 
deuxieme mode de realisation du dispositif de 
manoeuvre, apr^s que ses deux parties ont ete 
assemblies. 

La figure 12 est une vue de dessus du support de ce 
deuxieme mode de realisation, apres que ses deux 
parties ont ete assembiees. 

Les figures 13 ^ 15 sont des vues de definition de la 
partie superieure du support du deuxieme mode de 
realisation du dispositif de manoeuvre selon 
1' invention. 

- figure 13 en coupe selon le plan XIII-XIII de la 
figure 10, 

- figure 14 en coupe selon le plan XIV-XIV de la 
figure 12, 

- figure 15 en vue de dessus. 

Les figures 16 a 18 sont des vues de definition de la 
30 partie inferieure du support du deuxiime mode de 
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realisation du dispositif de manoeuvre selon 
1' invention. 

- figure 16 en vue de c6t§, 

- figure 17 en coupe selon le plan XIV-XIV de la 
5 figure 12, 

- figure 18 en vue de dessus. 

Le dispositif de manoeuvre 20 represente aux figures 4 
et 5 est destine a 6quiper un store venitien. II 

10 comporte un cordon de suspension 2 dont une extremity 
3 est fix§e k un tambour: d' enroulement 4 et dont 
1' autre extr6mit6 est fix6e k 1' extr6mit6 libre du 
store. II comporte en outre un cordon 5 d' orientation 
entrain^ par une poulie k gorge 6 du tambour 

15 d' enroulement et 116 k chacune des lames du storey 
Ainsi, le d^placement du cordon 5 permet 1' orientation' 
des lames autour de leurs axes longitudinaux . 

Ce dispositif de manoeuvre est install^ dans un raiiL 
20 non repr§sente fixe a la structure du' bStiment qu' il 
6quipe. On trouve dans ce rail outre le tambour 
d' enroulement 4, un support 9 le guidant en rotation 
et un arbre 8 de transmission du mouvement d'un 
motor^ducteur ou d'un dispositif manuel tel qu'une 
25 manivelle vers le tambour d' enroulement . Les brins des 
cordons de suspension 2 et d' orientation 5 traversent 
le support 9 de tambour comme repr6sent6 a la figure 
4. . 

30 Le support 9 comprend une embase munie de trous de 
passage 21a, 21b pour le cordon 5 et 22 pour le cordon 
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2. Aux deux extremit6s de cette embase s'616vent deux 
oreilles 23 et 24. La premiere 23 pr6sente un alesage 
25 et la seconde pr^sente un al6sage 26 intercepts par 
une rainure. Ces deux oreilles permettent de supporter 
le tambour 4. En effet, celui-ci pr4sente ^ ses 
extr6init6s deux portions 6paul6es pr6sentant des 
diam^tres 6gaux, au jeu de fonctionnement pres, aux 
al6sages 25 et 26 r6alis6s dans les oreilles. Ainsi, 
on introduit une extremity du tambour 4 dans 1' alesage 
25 de la premiere oreille puis on insere 1' autre 
extremity du tambour dans 1' alesage 2 6 de la deuxi^me 
oreille par deformation 61astique de celle-ci. Par ces 
moyens, le tambour est guide en rotation sur le 
support qui est fix6 au rail. 

Le support 9 du tambour d' enroulement represents aux 
figures 6 et 7 est realist en deux parties 9a et 9b 
qui sont assemblies aprSs avoir positionne les brins 
des cordons 2 et 5 par rapport ^ I'une et 1' autre 
d'entre elles. Ces deux parties 9a et 9b presentent 
des decoupes telles qu' elles ne sont pas exactement 
complementaires. Ainsi, lorsqu'on les assemble I'une A 
1' autre, des trous 21a, 21b et 22 d'axes verticaux 
sont prSservSs entre les deux parties 9a et 9b afin de 
permettre le passage des cordons 2 et 5. En 
particulier, les parties 9a et 9b presentent deux 
rainures 27, 28 d' axes verticaux permettant de 
realiser le passage 22 et deux paires d' angles 29a, 
30a et 29b, 30b permettant respectivement de rSaliser 
les passages 21a et 21b. Les deux parties dont les 
formes sont representees aux figures 8 et 9 peuvent en 
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particulier etre assemblees I'une a 1'' autre par 
eitiboltement par deformation elastique. Elles peuvent 
encore §tre collees ou soudees. 

5 Le procede d' assemblage d'un tel support de tambour 
est ainsi simplifies Ses etapes de realisation se 
r6sument a : 

- introduction des brins de cordons a trayers les 
trous pratiques dans le rail^ 

10 - positionnement des brins de cordons par rapport 

aux parties du support, 

- assemblage des parties du support, 

- mise en place du cordon d'' orientation des lames^ 
dans la poulie ^ gorge, 

15 - fixation de I'extr6mit6 du cordon de suspension 

au tambour d' enroulement , , 7 

- mise en place du tambour d' enroulement dans le 
support, 

- installation de 1' ensemble obtenu dans le rail. 

20 

II est a noter que les Stapes de positionnement des 
brins des cordons par rapport aux parties du support 
et d' assemblage des parties du support peuvent se 
trouver juste avant l'6tape de mise en place du 
25 tambour d' enroulement dans le support- 

Un deuxieme mode de realisation du dispositif selon 
1' invention est represents S la figure 10. Ce mode de 
realisation se rapporte a un dispositif 40 dont la 
30 structure du support 41 du tambour 42 est 
particuliere, Le support presente deux oreilles 43 et 

MS\2.S649.12FR.446,dpt 
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44 pr6sentant deux al6sages 45 et 46 destines k 
recevoir le tambour 42, Les oreilles 43 et 4 4 
supportent le tambour de part et d' autre de la roue ^ 
gorge 6 de telle fagon que la partie du tambour 
5 destin6e A 1' enroulement du cordon 2 est en porte-li- 
f aux. 

Le support 41 fixe sur un rail 7 comprend des trous de 
passage 47a;, 47b pour le cordon 5 et 4 8 pour le cordon 

10 2 . Ce support 41 represents aux figures 11 et 12 est 
realise en deux parties dites inferieure 41a et 
supferieure 41b, Ces parties sont assemblies aprds 
qu'on a positionnS les brins des cordons 2 et 5 par 
rapport ^ I'une et 1' autre d' entre elles. Ces deux 

15 parties 41a et 41b pr§sentent des formes telles qu'une 
foi's assemblies elles difinissent des trous de passage 
47a et 47b pour le cordon d' orientation 5 et un trou 
de passage 4 8 pour le cordon de suspension 2. En 
particulier, la partie inferieure 41a a une forme 

20 d'anneau rectangulaire fendu par des rainures 4 9 et 
50. La partie supirieure 41b presente deux rainures 
51a et 51b d'^ axes verticaux. Les rainures 51a et 51b 
cooperent avec I'interieur de la partie inferieure 
formant un anneau pour realiser les passages 47a et 

25 47b. La partie superieure 41b une fois positionnee sur 
la piece inferieure 41a ferme la rainure 50 de maniere 
^ former le trou de passage 48. Les pieces 41a et 41b 
peuvent tout comme dans le cas precedent etre 
assemblies I'une a 1' autre par emboltement par 

30 deformation ilastique. A cet effet, des pions 52 
peuvent itre rialisis sur la face supirieure de la 
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partie inferieure 41a pour penetrer dans des trous 53 
r6alis6s sur la face inferieure de la partie 
sup6rieure 41b. Les parties peuvent encore etre 
coll§es ou soud6es . 
5 ■ . 

Ce mode de realisation pr^sente en particulier 
l^avantage de s6parer les fonctions assur6es par le 
support 41. Ainsi, on peut, d'un c6te, cr§er diverses 
pieces inferieures 41a pouvant gtre li§es a diff^rents 

10 .types de rails at creer, d' un autre cote, diverses 
pieces sup^rieures 41b pouvant Stre liees a differents 
types de tambours d'' enroulement, n'importe quelle 
pi^ce inferieure pouvant etre assemblee a n' importe 
quelle piece superieure. Cette caracteristique est 

15 tres importante car, au lieu de fabriquer des supports 
sp'§cifiques destines a lier un tambour particulieir d.. 
un rail particulier, on fabrique des . parties 
inferieures specif iques aux rails sur . lesquels elleig 
doivent etre montees et des parties superieures 

20 sp6cif iques aux tambours qu'elles doivent recevoir. 
Ceci permet de r^duire le nombre de pieces differentes 
a produire par le fabricant. 
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Revendications : 

1. Dispositif de manoeuvre (20 ; 40) d' un store 
comprenant un tambour d' enroulement (4 ; 42) d'au 
moins un cordon (2, 5) relie au store et un 

5 support (9 ; 41) de ce tambour (4 ; 42), 

caracterise en ce que le support (9 ; 41) est 
r6alis6 en au moins deux parties (9a, 9b ; 41a, 
41b) am6nageant par leur assemblage des trous de 
passages (21a, 21b, 22 ; 47a, 47b, 48) pour le 

10 coulissement des brins des cordons (2, 5) . 

2. Dispositif de manoeuvre (20 ; 40) selon la 
revendication 1, caracterise en ce que les parties 
(9a, 9b ; 41a, 41b) du support sont assemblies par 
des liaisons non permanentes. 

15 3, Dispositif de manoeuvre (20 ; 40) selon la 
revendication 2, caracterise en ce que les parties 
(9a, 9b ; 41a, 41b) du support sont assemblies au 
moyen d'un emboitement par deformation elastique. 

4. Dispositif de manoeuvre (20 ; 40) selon I'une des 
20 revendications 1, 2 ou 3, caracterisi en ce que 

les parties (9a, 9b) s'assemblent les unes aux 
autres en les rapprochant selon une direction 
parallile a I'axe du tambour d' enroulement (4). 



25 
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5. . Dispositif de manoeuvre (20 ; 40) selon I'une des 
revendications 1, 2 ou 3, caracterise en ce que 
les parties (41a, 41b) s' assemblent les unes aux 
autres en les rapprochant selon une . direction 
perpendiculaire a I'axe du tambour d' enroulement 
(42) . 
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TITRE DE Uf NVENTION (200 caractdres ou ospaces maximum) 
DISPOSITIF DE MANOEUVRE D'UN STORE SUSPENDU. 
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jg| Norn 


LE RU 
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Elle garantit un droit d'acc^s et de rectification pour les donn^es vous concemant aupr^s de i'lNPI. 
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